
~

r'

""'"

,r'"



-

POMPEA CILINDRATAVARIABILE H1VVARIABLEDlSPLACEMENTPUMP ~

LEGENDA
COLOURKEY

~..DD
DRENAGGIO
DRAIN

PRESSIONED'ESERCIZIO
WORKINGPRESSURE

PRESSIONEMODULATA
MODULATEDPRESSURE

PRESSIONEDI SOVRALIMENTAZIONE
BOOSTPRESSURE

PRESSIONEDI PILOTAGGIO
PILOTPRESSURE

,-..

/.1. /5AmI-lYDRAUlIK
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NC EM
REGOLATOREPOTENZACOSTANTE REGOLATOREELETTROMAGNETICOPROPORZIONALE

CONSTANTPOWERCONTROL 3 ELECTRICAL PROPORTIONAL CONTRO L 10

NC+ PC 2EM
REGOLATOREDIPOTENZACONLlMITATOREDIPRESSIONE REGOLATOREELETTROMAGNETICOA2 POSIZIONI
CONSTANTPOWERCONTROLWITHPRESSURELlMITINGDEVICE 5 ELECTRICALTWOPOSITIONCONTROL 11

NC+ PI PI
REGOLATOREDIPOTENZACONLlMITATOREIDRAULICO REGOLATOREIDRAULICOPROPORZIONALE
CONSTANTPOWERCONTROLWITHHYDRAULICLlMITINGDEVICE 6 HYDRAULICPROPORTIONALCONTROL 12

2NC 2PI
REGOLATOREA SOMMADI POTENZA REGOLATOREIDRAULICOA2 POSIZIONI
POWERSUMMATIONCONTROL 7 HYDRAULICTWOPOSITIONCONTROL 13

PC LC
REGOLATOREPRESSIONECOSTANTE REGOLATOREMANUALE

CONSTANTPRESSURECONTROL 8 MANUALCONTROL 14

PCR LS
REGOLATORECONPILOTAGGIOA DISTANZA REGOLATORELOADSENSING

REMOTECONSTANTPRESSURECONTROL 9 LOADSENSINGCONTROL 15



f'8\
REGOLATOREA POTENZACOSTANTE NCCONSTANTPOWERCONTROL

fA\ Pilota\J Pilot

fi3\ Portapilota
\.V Pilothousing

f""\,

Asta
Rod

f1\ Mollaretroazione
V Feedbackspring

0 Mollaretroazione

Feedbackspring

~
Pistonedi
posizionamento

Positioningpiston

0 Mollaregolazione

Contraisettingspring

~

Nonmanomettere
taraturapredeterminata
albancoprova

Donotadjust
factoryset

Vitedi regolazione

~ massimaescursione+ 1/2giro(=:t 3kw)

Contraisettingscrew
maxadjustment:t1/2turn
( =:t 3 kw)

Posizioneregolatore

r (VgMAX-+ Vg MIN)

Oisplacementsetting

B S

ir--Y---i
~ I

I

L l I

LL E-~
A T S

Il regolatoreprevedeunacilindrataminima
dicircail 10%dellacilindratanominaleper
garantireunaautoalimentazione
(vedipago4)

Theminimumdisplacementispresettoa
valueapprox10%ofnominaidisplacement
farminimumselfpriming
(seepago4)

3
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CURVECARATTERISTICHE
POWERCURVES ~

bar
350

H1V55/6 * KW bar
350 KW

H1V 75/10*

50
50

300 300

250 250

200 200

150
37

30
150 22

18.5

15

11

~5

100
100 .22

.'6
"5
11

50 100
'/min

50
100 V'm;~

H1V 160/17*
Curvecaratteristiche.
Regimen= 1500g/min
t. fluido5{f' C
(*) limitazionedicilindrataminima

solosuNC

""
350

KW

300

Thepowercurvesshowedrelersto
1500rpmandIluidtemperature50°C
(*) Minimumdisplacementlimitation

(NCcontrolsonly)

250

200
75

150

100

55

45
37
30
.2250

50 '00 150 200 250
I/min

COMBINAZIONIPILOTA- MOLLE- PORTAPILOTA
PILOT. PILOTHOUSING. SPRINGSCOMBINATIONS

POMPA.Tipo
PUMP. Type

331.0103.0000

C eMolla(t)
ode

H1V 55 331.0103.0000

H1V 75 331.0103.0000

H1V 108 331.0103.0000

H1V 160 331.0103.0000

H1V108/13*
bar
350

IO

KW

300

250

200

150 5
17

30

if
5

50 100 150

I/mn

bar
350

H1V 226/20*
w

~300

250

200

150

100 .5
5
il
O50

Vmi~

CodiceMolla(2)
(2)Springcode

CodiceMolla(a)
(~)~priggçode

331.0120.0000 331.0121.0000

~
331.0113.0000 331.0104.0000

331.0105.0000 331.0104.0000

331.0105.0000

331.0148.0000
331.0149.0000
331.0148.0000
331.0149.0000
331.0148.0000
331.0149.0000
331.0148.0000

H1V 226

331.0158.0000
331.0158.0000
331.0159.0000
331.0159.0000
331.0159.0000
331.0159.0000

331.0169.0000

~
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KW OliJf1!etroplflJtiJi CodlcePIJàtaA Codice'/lodl!piff1tiJ,(B}
PUoidiameter, Aipllo(Code 'pllothf1QIQ9çf1d'

5.5- 7 7 331.2205.0000 331.2405.0000
7,5-10 6 331.2204.0000 331.2404.0000
11-15 5 331.2203.0000 331.2403.0000
16- 30 4 331.2202.0000 331.2402.0000
11- 12 8 331.2206.0000 331.2406.0000
13-18 7 331.2205.0000 331.2405.0000

18,5-26 6 331.2204.0000 331.2404.0000
26 - 39 5 331.2203.0000 331.2403.0000
40 - 45 4 331.2202.0000 331.2402.0000

13-17 8 331.2206.0000 331.2406.0000
18- 22 7 331.2205.0000 331.2405.0000
23 - 34 6 331.2204.0000 331.2404.0000
35 - 50 5 331.2203.0000 331.2403.0000
51 - 70 4 331.2202.0000 331.2402.0000

22 - 26 7 331.2205.0000 331.2405.0000
27 - 29 6 331.2204.0000 331.2404.0000
30 - 35 6 331.2204.0000 331.2404.0000
36- 48 5 331.2203.0000 331.2403.0000
48 - 55 5 331.2203.0000 331.2403.0000
56 - 75 4 331.2202.0000 331.2402.0000
76 - 98 4 331.2202.0000 331.2402.0000
30 - 40 8 331.2205.0000 331.2405.0000
41 - 44 6 . 331.2204.0000 331.2404.0000
45 - 56 7 331.2205.0000 331.2405.0000
57 - 75 6 331.2204.0000 331.2404.0000
76 - 90 5 331.2203.0000 331.2403.0000
91 -110 4 331.2202.0000 3312402.0000

,
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50 100 150 200 2 O 3 O 350
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(£)
Pilota

Pilot

fB\ Portapilota
VPilot

housing

~
Asta

Rod

Pistonedi
posizionamento

Positioning
piston

f2\ MollaretroazioneV Feedback
spring

~

f3\ MollaregO/~iOne'0 Control
settingspring

r--
.

r---
I

o ~--r _-f'T~
L- - ~

A
I
I
I
g
I
I
I
I

l''Xl I
l..e:II J

Nonmanomettere
taraturapredeterminata
al bancoprova

Donotadjust
(factoryset)

----...
I
I
I
I
I
I
I
p

Vitedi regolazione
massimaescursione
11/2giro(=::!:3kw)

Conifolsetljngsc~
maxadjustment::!:1/2 turrì
(=::!:3kw)

~

Posizioneregolatore

1 (VgMAX-+ Vg MIN)

Oisplacementsetting

-t

Vitedi regolazioneper tagliopressione
campodi taratura50+350 bar

Pressurecut 011settingscrew
settingrange50+350bar

Y1
u -r-

X1 ,lda
~OIlK)

B

I r - -;r - - - :

~~r=il
!i~in
J~~jl

L L- - - -0-:!:.JXI -
A T S
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~

Nonmanometteretaratura
predeterminataalbancoprova
Donotadjust
factoryset

PressionedipilotaggioX2
0+40bar
Pilotpressure

40bar~- - - - - - - - --

o
-,-

Vgmax Vgmin

Asta

Rod

f1\ Mollaretroazione
V Feedbackspring

0 Mollaretroazio~e
V Feedbackspring

Pistonedi
posizionamento
Positioning
piston

0 Mollaregolazionepotenza
V ControIsettingspring

Vitedi regolazione
massimaescursione
11/2giro(=:t: 3kw)

Contraisettingscrew
maxadjustment:t:1/2 turn
(=:t:3 kw)

Posizioneregolatore

1 (VgMAX-+ Vg MIN)

Displacementsetting

X2

(y)

~

~
s

-I

y

I
L______-

LL E-:::.J
A T S

fif'
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tmT"@uwu@u@Oi)

6



REGOLATOREA SOMMADI POTENZA 2NCPOWERSUMMATIONCONTROL~

Posizioneregolatore

1 (Vg MAX --+ Vg MIN)

Displacementsetting

X2

I
eD

Portapilota "2NC"B '
"2NC"pilothousing

([)
Pilota"2NC"

"2NC"pilot

'O
NOTA.A differenzadel
comando"NC"

iparticolari(£) e@
sonoglistessipertuttele
eil.indipendentemente
dallecurvedipotenza
impostate. Asta

RodNOTE:Unlikethe"NC"

controI items(£) and@
arethesamefor ali power
settingrange. Pistonedi

posizionamento
Positioning
pistonf1\ Mollaretroazione

V Feedbackspring

, ,
I r l I

B nl I B In I

,t >--, : ,( >--, :

I 'l' I, II '
I I I

-! A I -n--!,n , ,

~
eD

Molla retroazioQe

Feedbacksprlng

Mollaregolazione

f3\ potenza
~ Controlsettingspring

I

L l '
LL__-+--E-:::J

A T S A

Vitedi regolazione
massimaescursione
11/2giro (=:t 3 kw)

Controlsettingscrew
maxadjustment:t1/2turn
(=:t3kw)

't
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REGOLATOREPRESSIONECOSTANTE PCCONSTANTPRESSURECONTROL ~

PilotaiJ5mm

05 mmpilot

Nonmanomettere
taraturapredeterminata
albancoprova

Donotadjust
factoryset

PortapilotaiJ 5 mm

05 mmpilot housing

Asta

Rod

Molladirichiamo
(riportail comandoalla
massimaportataselapressione
dieserciziosiannulla)

Returnspring. ~

Positionsthecontrol
toVgMaxif system
pressuredrops

Mollaregolatore

Contraispring

Strozzaturastandard
foroiJ0,8

Standardorifice
diameter0 0,8

Vitedi taraturapressione
(6a-.-350bar)

Pressuresettingscrew(60+350bar)

Posizioneregolatore

1 (VgMAX-> VgMIN)

Contrairange

~
B S

ir--Y---i
~ I

LL_--t--E-~
A T S

Attaccoper lavaggio
Flushingport

~

ATTENZIONE:
Vitedi registromoltosensibile.Assicurarsi,primadiagiresu
taleregolazione,chelavalvoladimassimapressionedel
circuitosiatarataa +30barrispettoallapressionenominale
diesercizio.Incasocontrariopotrebberoverificarsifenomeni
di instabilitàdelcomando.

NOTE:Theadjustmentscrewisverysensitive.
Pleaseensurethatthemainreliefvalveispresettoavalue+30
bartonormalworkingpressure.

~
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~
REGOLATORECONPILOTAGGIOA DISTANZA PCR.

REMOTECONSTANTPRESSURECONTROL

I
I

~

~ Molladi
richiamo(riporta
il comandoalla
massimaportata
selapressionedi
esercizio
siannulla)

Returnspring.
Positionsthe
controltoVgMax
il systempressure
drops

Pistonedi
posizionamento

Positioningpiston

~

Strozzaturastandard
foro{J0,8

Standardorilice
diameter0 0,8

~
9

,I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

p

A
n
I
I

I'-Xl I
1ki__==_dJ

Posizioneregolatore

1 (Vg MAX -+ VgMIN)

Displacementsetting

~

Vitedi regolazionepressione

Pressurecalibrationscrew

Y1
u 'j--

X1,bb
~OilK)

B S

:f--;r---:

rl=11
I ' ,
,1~111

I ~ I~-JL-i,
L-- l ,XlL - J'!"

-E-:::.J
T S
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REGOLATOREELETTROMAGNETICOPROPORZIONALE EMELECTRICALCONTROLWITH PROPORTIONALSOLENOID rf'

Elettromagneteproporzionale

Proportional solenoid

Pistonedi posizionamento

Positioningpiston

Molladiregolazionepartenza

ControIstartingsetting
spring

Asta

Rod

Molladi retroazione

Feedbackspring

Vitedi regolazionepartenza
(concorrentealprevisto
amperaggio)il regolatore
vienefornitocontaratura
standarddi partenzadi 250
mAe 650mAmax.

Controlstartingsettingscrew
(currentatnominaivalues).
ThecontroI issuppliedwitha
startingsetting01250mAand
a 650mAmax.

24VD.C.

0.800mA
30VA

100Hz

Posizioneregolatore

(VgMIN--> Vg MAX)

Displacementsetting
~

Pressionedipilotaggio
4{}-;..50bar (*)

Boostpressure
40+50bar(*)

fJt'

B S

ir Y-i~ I

y

I

L ì I

LL__-+--E-~
A T S

(*)NOTA:Affinchéil comandofunzioni,ènecessariaunapressionedi
40bar.L'olioinpressioneéprelevatodirettamentedalcircuitodialta
pressione.Selapressioneoperativaéugualeomaggioredi40bare
Vgminémaggioredizero,nonoccorrealcunapressioneausiliaria.
Viceversa,unapressioneausiliariadi40bardovràessereinviata
all'attaccoY.

(*) NOTE:ForcontroI purposes,apressure0140baris required.The
necessarycontroloil istakenIromthehighpressurecircuit.Il the
operatingpressureisgreaterthanorequalto40barandVgmin.is
greaterthanzero,noremotecontrolpressureis required.Inother
cases,aremotepilotpressure0140barshouldbeconnectedatportY

~

1V1"EJ
J

Pompaausiliaria

Auxiliarypump

'"
/.1. /SAmI-lYDRAUlIK
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'r' REGOLATOREELETTROMAGNETICOA 2 POSIZIONI 2EMELECTRICALTWOPOSITIONCONTROL

MagneteON- OFF

ON - OFF solenoid

~

Molladiretroazione

Feedbackspring

Pistonedi
posizionamento
Positioningpiston

Asta

Rod

~

Vitedi registro
precaricomolla.
Agiscesullamolla
.cherichiamail
cassettoin
posizionediriposo
seil magnete
nonèeccitato.

Adjustmentscrewlor
preloadleedback
spring.
Returnsspoolto
neutralwhensolenoid
is de-energized.

1f'\

12VDC
In questaversione,conmagneteeccitato
lapompasi posizionaalla Vgmax

Solenoidoff-+ VgMin
Solenoidon-+ VgMax

y Pressionedipilotaggio40bar (*)
Boostpressure40bar(*)

(*) NOTA.'Affinchéil comandolunzioni,è
necessariaunapressionedi40bar.L'olioin
pressioneéprelevatodirettamentedal
circuitodialtapressioneSelapressione
operativaéugualeomaggioredi40bareVg
minémaggioredizero,nonoccorrealcuna I

pressioneausiliaria.Viceversa,unapressione Iausiliariadi40bardovràessereinviata

all'attaccoY ~
(*)NOTEForcontroIpurposes,apressure01~,

40baris required.ThenecessarycontroI oil I
istakenIromthehighpressurecircuit.Ilthe I

operatingpressureisgreaterthanorequalto
40barandVgmin.isgreaterthanzero,no
remotecontroI pressureisrequired.Inother
cases,a remotepilotpressure0140bar
shouldbeconnectedatportY.

In questaversione,conmagneteeccitato
lapompasi posizionaalla Vgmin

Solenoidoff-+ VgMax
Solenoidon-+ VgMin

Posizioneregolatore

2 (VgMIN-+ VgMAX)

%r

24VDC

Displacementsetting

(ù
(Latoaspirazione)
(Suctionside)

B S

,r ,r-,
~ ,

~

y

I

L l I

LL E-~
A T S

Posizioneregolatore

(VgMAX-+ VgMIN)

Displacementsetting

11

.
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REGOLATOREIDRAULICOPROPORZIONALE PIHYDRAULICPROPORTIONALCONTROL ~

Molladiretroazione

Feedbackspring

Molladi regolazione
partenza

ControIstartingsetting
spring

Vitedi regolazionepartenza

Controlstartingsetting
screw

X Pressionedipilotaggio
5+25bar

Pilotpressure
5+25bar

Posizioneregolatore

2 (VgMIN-+ Vg MAX)

Displacementsetting

y

~

Pressionedipilotaggio
40+-50bar(*)

Boostpressure
40+50bar(*)

(Latoaspirazione)
(Suctionside) ~

B S x

ir--y-'-,
~ I I

I

y

I

L l I

Ll__-+---E-~
lo T S

(*)NOTA:Affinchéil comandofunzioni,ènecessariaunapressionedi
40bar.L'olioinpressioneéprelevatodirettamentedalcircuitodialta
pressione.Selapressioneoperativaéugualeomaggioredi40bare
Vgminémaggioredizero,nonoccorrealcunapressioneausiliaria.
Viceversa,unapressioneausiliariadi40bardovràessereinviata
all'attaccoY

(*) NOTE:Forcontrolpurposes,apressure0140baris required.The
necessarycontroI oil istakenIromthehighpressurecircuit.Il the
operatingpressureisgreaterthanorequalto40barandVgmin.is
greaterthanzero,noremotecontroI pressureisrequired.Inother
cases,aremotepilotpressure0140barshouldbeconnectedatportY

'"

l40b;;;-'
I
I
I
I
I
I
I
I

1VrO

Pompaausiliaria

Auxiliarypump
~

/11/./5AmWYDRAUlIK
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REGOLATOREIDRAULICOA 2 POSIZIONI 2PIHYDRAULICTWOPOSITIONCONTROL

Pilotaff 4

04 pilot

Portapilotaff 4

04 pilothousing

,...

Molladiposizionamento

Positioningspring

Asta
Rod

~ Pistonedi
posizionamento
Positioningpiston

Registro
ON- OFF

ON- OFF
controlsettingscrew

~

Pressionedipilotaggio

X 10+20bar
Pilotpressure
10+ 20bar

obar-+ VgMin
> 10bar-+ VgMax

Y
Pressionedipilotaggio
40+50bar(*)
Boostpressure
40+50bar(*)

(*) NOTA:Affinchéil comando
funzioni,ènecessariauna
pressionedi 40 bar.L'olio in
pressioneéprelevato I

direttamentedalcircuitodialta I
pressione.Selapressione I

operativaéugualeomaggioredi (.1
40bare Vgminémaggioredi ~
zero,nonoccorrealcuna I

pressioneausiliaria.Viceversa, I
unapressioneausiliariadi40bar
dovràessereinviataall'attaccoY

(*)NOTE:Forcontrolpurposes,
apressure0140baris required.
ThenecessarycontroI oil is
takenIromthehighpressure
circuit.Il theoperatingpressure
isgreaterthanorequalto40
barandVgmin.isgreaterthan
zero,noremotecontroI
pressureisrequired.Inother
cases,aremotepilotpressure
0140barshouldbeconnected
atportY.

obar-+ VgMax
> 10bar-+ VgMin

Posizioneregolatore

(VgMIN-+ Vg MAX)

Displacementsetting

'l
B S x

ir--y-r--i
~ I I

I I
y

LL E-~
A T S

Posizioneregolatore

(VgMAX-+ VgMIN)

Displacementsetting

Questocomandopuò esserefornitoconposizioneregolatoreCI) oppure(2) aseconda
dell'applicazione.

ThedisplaysettingcanbeOJor(1J.

13 /61. /SAmI-lYDRAUlIK
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REGOLATOREMANUALE
LCMANUALCONTROL ~

Posizioneregolatore

(VgMAX--+ VgMIN)

Displacementsetting

~

B S

Ir-~---I
~ I

I

I I
L l I

LL E-~
lo s

Il comandopuòesserefornitoanche
comeposizioneregolatoreCl)

Thecontraicanalsobesupplied
with displacementsettingCI.J

~,

55 108 160 22675

----

30 32 31 36 40

~

/1I1./SAmI-lYDRAUlIK
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~
REOOLATORELOADSENS/NO

LSLOADSENSINGCONTROL

Pistonediposizionamento

Positioningpiston

("'t

('"

~

---.. .
I
I
I
I
I Vistada KI(DatailK)

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I.

..-.I--I .b.1
ITlD"..

Wl I
I "-Xl I
L J

Posizioneregolatore

1 (VgMAX-+ Vg MIN)

Displacementsetting

X1 ~

5

B - ---, ---

ir- ;r- , IF--

~~ LS
!lo.J I
, I I -11--1

! i I ~'i
~ k' l~j;,n

I XI' - -.J ~L 1 ' L__-
r2::::JLL +-_+-=-

A T 5

Viteregistrot:,P
Campodi regolazione16+ 28bar
(Regolazionestandard20bar)
t:,padjustmentscrew

- SettiRgrange16+ 28bar
(Standardsetting20bar)

Arrivosegnale
LSoM

. 01 mm
Loadsensmg
t:,psignal

Viteregistro
tagliopressione
campodiregolazione
50+330bar

Pressurecut 011setting
screw.Settingrange
50+ 330bar

15 /111. /SAmI-lYDRAUlIK
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SAM. HYDRAULlKS.p.A.

ViaMoscova,10- 42100REGGIOEMILIA(Italy)
Tel. 0522/270511 - Fax 0522/270460

Telex 530484 SAMRE I

E-mail: marketing@samhydraulik.com

Internet: http://www.samhydraulik.com
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